‘Mobil Gantry’ 3D Yaziczi:
Kolonizasyonu
Kolaylastirabilir

Malezya’da bulunan Taylor
Universitesi’ndeki miihendisler, mevcut sistemlerin mimkin
kildigindan cok daha hizli, dinya disi lsler insa edebilen 3D
yazici modeli gelistirdi. Ekibin ‘Mobile Gantry’si, oOnerilen
diger dinya disi yasam alani olusturma platformlarinin aksine,
tekerlekler lUzerine monte edildi. Model, gezegen yluzeylerini
gecmeye ve talep lUzerine baski yapmaya olanak taniyor. Bu
esneklik ve makinenin ‘raysiz portal’ dizeni sayesinde,
yaraticilari, hazir olduklarinda acilan alanlar ile Mars
tUslerinin “sirali insasina” 1izin verebilecegini soyliyor.

‘Mud Dauber’ Mobil Gantry 3D yazici prototipi
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Mars kolonizasyonu i¢in hazirlaniyor

Son yillarda, dinyanin dort bir yanindaki uzay ajanslari ve
muteahhitler, yeni kesif misyonlari ic¢in hazirliklarina hiz
vermeye basladi. Bunlar sadece NASA’nin insanligi 2025 yilina
kadar Ay’'a geri dondirmeyi hedefleyen Artemis programinin
aksine ABD, (Cin, Rusya, Japonya, Hindistan merkezli ajanslar
tarafindan organize edilen kizil gezegene yoringe ve 1inis
araclari gondermeyi planliyor. Gelecekteki dinya disi gorevler
etrafinda ortaya c¢ikan bircok sorun bulunuyor. Bu sorunlardan
birini, uzayin soguk boslugunda kalici, yasanabilir dslerin en
iyi nasil kurulacagi sorunsali olusturuyor. Eger tesisler
terra firma Uzerine insa edilecek ve ay veya Mars 1inis
yerlerine ateslenecek olsaydi, firlatmalari astronomik olarak
pahali olacak ve ayrica yerlesimci nufus artisini
kisitlayacakti.

Benzer sekilde, gezegen yluzeylerinde insa etmek ic¢in
geleneksel uretim yontemlerini kullanmak, oOzellikle insaat
malzemelerinin nakliyesi gibi bircok etkeni gundeme
getirdiginden, 3D baski alternatifine ilgi artti. 3D baski
teorik olarak ay regoliti gibi kaynaklari teknoloji
araciligiyla islemeyi mimkin kilarken, modiler yapilarin
gerceklestirilmesine olanak taniyor. Ancak ekip, mevcut ‘Sabit
Taban Radyal Kol' sistemlerinin hem sinirli erisimleri hem de
yapilar bitene kadar konumlar arasinda hareket edememeleri
nedeniyle, nasil engellendiginin altini c¢iziyor. Mobil robotik
ve portal tabanli yaklasimlar da dunya disi insaat
mekanizmalari olarak umut vadediyor. Bununla birlikte
muhendisler yontemlerin sirasiyla “yasam alani tasarimini
kisitladigini” ve “sinirli hiza sahip oldugunu” sodyluyor.



https://blog.3dortgen.com/3d-baski-ile-kutunun-disina-cikan-ogrenciler/

o o

Makinenin kaba konumlandirma (mavi) ve hassas konumlandirma
(yesil) alt sistemleri, ylzlerce metre boyunca hassas 3D
baskiya izin verecek sekilde tasarlandi.

‘Mobil Portalin’ Tanitilmasi

Mevcut insaat 3D baski yaklasimlarinin sinirlamalarini asmak
icin Taylor Universitesi ekibi, mobil ve portal Unitelerinin
arkasindaki teknolojiyi tek bir sistemde etkili bir sekilde
birlestirmeye karar verdi. Pratikte bu, makinelerinin Y ve Z
ekseni hareketini elde etmenin bir yolu olarak prizmatik
eklemleri kullanmadan oOnce yuvarlanarak bir X ekseni
olusturabilecegi ve nihayetinde raylara dayanmadan baski
yapabilecegi anlamina geliyor.

Mobil Gantry’nin rotadan c¢ikarak hatalara neden olmamasini
saglamak ic¢in mihendisler ona ayrica bir ‘yerel konumlandirma
sistemi’ takarak yazici kafasinin konumunu, yonund ve hizini
belirlemesini sagladi. Mihendislerin teorisine g0re bu,
makinenin kablosuz olarak calismasini, hizli bir sekilde
guncelleme yapmasini sagliyor. Bununla birlikte kaliteli



yapilari hassas bir sekilde olusturmasina ve tum bunlari
yaparken de ylzeydeki tumsekleri asmasina olanak taniyor.

Arastirmacilar simdiden konseptlerini arazi telafisi, hassas
konumlandirma ve 3D baski alt sistemleri ile tamamlanmis bir
prototip seklinde gerceklestirmeyi basardi. Ilk testler
sirasinda, bu ‘Mud Dauber’ tasariminin engebeli araziyi
gecebildigini ve Kartezyen konumlandirma sistemi
kullanabildigini kanitladi.

Daha fazla Ar&Ge ile muhendisler, Mobil Gantry sistemlerinin,
“genis ic¢ hacimlere” sahip sahalarin “paralel insasini” ve
genislemelerine 1izin veren konik kavsaklari mumkun kilma
potansiyeline sahip olduguna inaniyor. Tasarimlarinin boyutu
ve basitligi g6z oOnune alindiginda, ekip ayrica “baskilari
daha hizli ve daha kaliteli bir sekilde tamamlamanin” bir yolu
olarak gelecekte botlarinin paketler halinde
konuslandirilabilecegini o6ngoéruyor.
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