Drone Ucuslarinda Yeni Donem

Dronelar, tipki ucaklar gibi havadaki bir rotayi takip ederek
hedefine ulasan cihazlar olarak tanimlanabilirler. Hal boyle
olunca, bazi regilasyonlar ve endiseler de aciga c¢ikiyor.
Ornedin bir dronun, hedefine ulasmak icin resmi bir hikimet
binasinin Uzerinden gecmesi istenilmeyen bir durum. Hatta
durum O0yle bir boyuta ulasti ki, bazi bolgelerde drone ucurmak
yasak.

Ingiltere merkezli startup Flock, Innovative UK ve
hizlandirici programindan aldigi hibe yatirimlar ile drone
ucuslarini daha sistematik ve glvenli hale getirmeyi
amagliyor.

Kelebegin kanat c¢irpmasindan, bir sehirdeki tidm insanlarin
nefes almasina kadar sehirde olup biten her seyi bilebilirsek,
o zaman olaylarin gelecegini tahmin edebiliriz duslincesini
duymussunuzdur. Ne yazik ki bunu yapmak pratik olarak mumkin
olmasa da, Flock, sehrin anlik hava durumundan araba sayisi,
ve binalarin yerlesimlerine kadar yuzlerce farkli veriyi
analiz ederek dronelar icin dogru bir rota ve glvenli bir ucus
saglamayi basarabilir.


https://blog.3dortgen.com/drone-ucuslarinda-yeni-donem/
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En azindan, yuzlerce, hatta binlerce veri analiz edilirse
dronelarin guvenligi ve ucusu konusunda kayda deger bir
gelisme saglamak mumkindir. Flock, arka planda bir yapay
zekanin tum verileri risk degerlendirme programina kaydettigi
ve hesaplamalar sonucunda rotanin veya ucusun guvenli olup
olmadigini bildiren algoritmalara sahip. Ornedin hava asiri
yagmurluysa ucus guvenli olmayabilir. Ve bunun gibi ylizlerce
kosul.

Ilerleyen zamanlarda takim, Flock’u gelistirerek hangi
rotalarin ve zaman dilimlerinin en az riske sahip oldugunu
tahmin etmeyi amacliyor. Ve iyi vyani, Flock ne kadar
kullanilirsa, riskin disuriulme olasiligi da o dizeyde artacak.

Flock i¢in dronelarin Google Maps'’i diyebiliriz. Nitekim,
Google Maps nasil araclar icin en uygun rotayi goOsteriyorsa,
Flock da aynisini yapiyor. Basarili olurlarsa, drone yasaklari
bir bakima miladini dolduracak.
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