3B Bask1i Bocek Robotlar

Maryland Universitesi’nden Sarah Bergbreiter 2008 yilindan
beri ugrastigi Bocek Robotlar (zerinde ciddi asamalar
kaydetti.

Bocek familyasinin avantajlarina sahip olarak duretilen
robotlar, farkli sekillerde ilerleyebilme yetenegine sahip.

Saglik, elektronik ve gdzetleme gibi alanlarda kullanilmasi
hedeflenen bocek robotlar maksimum 2 gram ve 20 mm boylarinda
tasarlandi.

Tasarimi yapildiktan sonra “Robotlarin ilerleme mekanigi nasil
olmali?” sorusuna gelindiginde, Hybrid bir tasiyici kullanma
yoluna gidildi. Engebeli zeminlerde ilerlemesini de
kolaylastirmak isteyen muhendisler, robota hem tekerlek hem de
bacagin oldugu bir Whelgs (Wheel-Leg Hybrids-Tekerlek-Bacak
melezi ) tasarladilar.


https://blog.3dortgen.com/3b-baski-bocek-robotlar/

Su an, bu robotlarin ilerlemekten baska bir yetenegi olmasa
da tum bu heyecan verici projenin 3B yazicilar ile surekli
yenilenebilecek ve eklemeler yapilabilecek olmasi, birkac¢ ay
sonra daha da kucguk ve donanimli bir hale gelebilecek olmasi
heyecan verici.
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