0zU Rover Takimi Gelistirdigi
Mars Gezgini’nin Parcalarini
3D Yazicida Uretti

0z0 Rover Takimi farkli alanlardan yaklasik 15 6§rencinin bir

araya gelmesinden olusan bir takimdir. Amacimiz her tasarimda
robotumuzu bir adim daha gelistirerek Mars Gezgini robot
olarak bilinen ve Mars’a yollanmasi planlanan robotlara ilham
kaynagi olacak yeni fikirler uretmek. Bunun icin diizenlenen
uluslararasi yarismalara katilarak tasarimlarimizi paylasma
imkani buluyoruz.
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European Rover Challenge‘da sponsorlarimiz sayesinde
bekledigimizin Ustinde bir konuma gelmeyi basardik. ERC
(European Rover Challenge), European Space Foundation and
Avrupa Uzay Ajansi tarafindan diizenlenen “Mars Gezgini”
yarismalarindan biridir. ERC’de, yarisma kapsaminda 5 gorevi
yerine getirmeyi ve bu gorevlerde en yuksek skoru almayi
hedeflerler. Bilimsel gorev olarak numune toplama, arazi gecis
gorevi olarak yari otonom gezinme, bakim gorevi olarak
tepkime, yardim gorevi olarak acil onarim ve son gorev olarak
da Marsli robotun takim tarafindan jurilere sunulmasi
yarismanin iceriginde yer alan goOrevlerdir. Bu goérevleri
yerine getirmek icin tasarldigimiz sistemlerde o6zellikle
3D6rtgen‘in katkilari sayesinde belli bir yol katetmeyi
basardik.

CNC makineleriyle imalat zor, bu yuzden masrafli parcalari
Uretebilmek icin imdadimiza 3D printerlar yetisti. Ozellikle



gripperin ucunda bulunan, objeleri tutan ucglar; tutma
yetisinin vyaninda kurek olarak kullanilabilecek sekilde
tasarlandi bu tasarimin imal edilmesi c¢ok zor ancak 3D
printerla tek parca olarak hizli ve kolay bir sekilde
uretilebildi. Motorlara baglanacak encoderlar motorlara
uymuyordu. Tasarlanan aradaki baglantiyi saglayacak parcalar
kicuk ve ayrinytiliydi. Bunlari CNC gibi Uretim methodlariyla
uretmek bizim icin c¢ok zordu. Motorlarla baglantiyi 3D
printerla yuksek c¢o6zunurlukte dudretilen ©parcalarla
saglayabildik. Yarisma kurallarinda robotumuzun belli bir
agirrligi gecmemesi gerekiyordu. 3D printerda doluluk oranin
secilebilmesi agirliktan kazanmamizi sagladi.

Strese c¢ok magruz kalmayacak parcalarin doluluk oranini
azaltip agitliktan kazanabildik. Robotumuzda kullanilan
detayli parcalari uUretebilmemizi 3D printer sagladi. Kisacasi
3D printer Uretimi zor ve zaman alacak parcalarin hizli ve



kolay bir sekilde yapilmasini sagladi. Bu da takimiza hem
zaman, hem basarili tasarimlar, hem de agirlik azaltma
kazancinda bulundu. 0z0 Rover Takimi olarak bize
desteklerinden dolayi 3Dortgen’e cok tesekklur ediyoruz.
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